Correction du concours STI (Partie B Mécanique) MP-PC session : Juin 2004
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partie C : AUTOMATIQUE

itif de découpage des flancs
e du poste de découpage des flancs.

C.1 Automatisation du dispos
C.1.1. Grafcet du point de vue system

Tole amenée

Tole serrée et avanceée

Serrer et
Avancer tole

Découper tole

Tole découpée

4 Desserrer tole

Tole Desserrée

‘ 4 H Retour V1 j
1 1
I

Tble non épuisé et Téle épuisee et
C1 en arriére C1 en amere
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C.1.2. Grafcet de commande du poste de découpage des flancs
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C.II. Asservissement en vitesse du moteur d’entrainement du tapis

C.I1.1. Modélisation

C.IL1.1. A partir des transformées de Laplace des équations précédentes, compléter le schéma

fonctionnel du moteur (figure C.1), en précisant les blocs Bi (i=1,...,4).

U®) - E() = R + L p) I(p) ==—> U(pi(f)E(p)=R+le=Bl(p)
C..(0) =K, 1(p) — %:K;Bz(p)
Jep+ D Qp) = Cpfp) - D) = ——&____ 1 __p3(p)

Cou®)-C,(p) Tnp+f

Ep)=K,Qp) =—> 5—% = K.=B4(p)

U(p) + 1 Ip)| K m 1 Q@)
J’®7 LP+R ) > Jp+f >

E(DST
K

€

Q(p) _ vitesse de rotation
U(p) tension decommande

C.I1.1.2. Etablir la fonction de transfert :

G(p) ={Q_@J = K
U(p) Cr(p)=0 (Jmp+H(Lp+R)+K K,

C.I1.2.1. Donner le schéma bloc complet du moteur-génératrice avec sa commande en
précisant les blocs K, K, et F(p).

K1
1
Vv Q
Q cons +
b o 1 Fp) B1 B2 B3
Ver | B4
K2
Var®) _y =
Q(p)

Up)=Eg-Rgl =—=> Ki=R4

B v

SRR st & e
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EG =a Il
Es(p) a
V=(+1p)I S = =F
( p) 1 V@) r+lp )

C.I1.2.2. Calculer la fonction de transfert T

(p) reliant la vitesse angulaire Q(p) a la tension de
commande V(p).

K1 (B; B3yl

V, Q
Q cons

2Bl | o) F(p) B2 B3
| Ver B4

K2

|
' Q G

T(p) = (®) (@)

V0) 1+ GEK, B, (0)B; @)

T(p)= KC F(p)
(mp+H(Lp+R) +K K, + RG(Jmp+f)

Dans le cas L et f sont négligeable on a :

T(p) = ak,
[(RG +R)Jmp+KeKc](]p+r)

AN

5
T(p)"(':}.;3513+1)(1.c5p+1)

C.IL2.3 Calculer et représenter la réponse du s

ystéme non asservi moteur- génératrice (V, Q)
a un échelon de tension de 10 Volt.

Q(p) = 50
(0.25p+1)(1.6 p+1)p

Décomposition en élément simple :

Q(t)=50+9.5exp(~1/0.25)~59.2 exp(~t /1.6)

C.IL2.4. Calculer la fonction de transfert H(p) = 2(2)__

Q (p)
H(p) = Qp) _ Cp)Tp)b

cons

Quens (@) 1+C(p) T(p) K,






