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CORRECTION

Partie C : Automatique
Partie C-l : Modélisation

I.1 A partir des équations mécaniques, on déduit :

C,-nC=J —Q+f @ (1)

En effet, a a partir des equatlons
Cm - Cl = Jm da)”'t(t) + fmmm

c a)C
dt

on peut écrire :

()

C,-nC,=(J, + 2J) +(f, +n’ f)a,

I-2. En appliquant la transformée de Laplace aux équations électriques et mécaniques
et en considérant que les conditions initiales sont nulles, le schéma fonctionnel du

systéme est :

(1)







Partie C-l : Etude du systéme en boucle fermée

II-1. Le schéma fonctionnel du systtme de régulation de I’angle @ ( entrée aq4;
sortie a) est donnée par la figure suivante :
| co

Ts(p)

Qu(p)

a4(p) +
- Ik_,@__,A S - D(p

Dans ce qui suit on considére que le couple résistant est nul.

II-2. Les valeurs de A qui assurent la stabilité du systéme en boucle fermée :

L’équation caractéristique du systéme est :

P’+400,2p*+6080p+200A=0
En appliquant le critére de Routh :
3
P 1 6080
p’ 4002 2004
p (400,2x6080-200Ax1)/400,2
p’ 200A

Donc A< 1.2166e+004 e - '

~ 3.a/ valeur de A pour avoir un dépassement du systéme en boucle fermée égal
a 9%.
A=320

3.b/ Le systéme est de classe 1, donc I’erreur statique de vitesse est de la

(3)




g

£(0)=0,3/(320*0,003/0,0912)=0,03 rd

Les valeurs des grandeurs physiques :

a = 0,3-0,03=0,27 rd

tension d’alimentation du moteur : E;=0,96V ;

Angle sur I’arbre du moteur 6,=0/n=0,027 rd ;

(4)

,‘_‘. P



