Présentatmn

La ﬁgure I représente le sch
antenne parabolique de receptlon télé
- support ﬁxe ((})s 3 v







I*'/"~fEs.=rire?:12j=.re1ation.;;@txe :
relie A2 B, sachant qu’a P=0

Dansce Eétu ¢ on ad
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. meBTECHNOLOGmn

1. Quelle est la nature des lizison su'ivaﬁtcs";@ ‘

2. Représenter le graphe de liaisons du systéme étudié







_contimu.




Liste des variables -
éTms:qn d’ahmmt_anon .....

i I’etage de réductxon
G Couplc it hin R SRR 8 .
W Vitesse angulaire e Cocfﬁcmnt de frottement vxsqueux

pRss R ; B : : : de 13 charge : ;
C, 1 Couple de perturbation K. Constante électrique

8. | Position angulaire de Parbre | '

: moteur

8. Posmon angulaire de ’anteomne |

La mise en équauons dc ce systeme faxt apparmtre 1’ensembie dw cquanons élecmques et
mécmnques suivantes : : . : e

dz ( t)

R, (t)+L c(t)ﬁ .

e(t) kw (t)

- Eqaaaons électnqaes {

© Partie C-1: MODELISATION DU MOTEUR .

I-1. Montrer que les équations mécaniques peuvent se mettre sous Ia forme

do (1) :
€, ¢ p0 )




consxderant que 1es condxtxons.__ ‘
systéme. o
It faut prendre comme
posmon angu}‘ ire

propre non amotne de la fonctmn de tnmsfert T1(p) ..... ;: o ,
En déduire les valem's de ces paramétres, _ e

Application uumér' ue: R=1,2 Ohm; L=3. 10'3 H k¢-03 Virds' ;‘;,,;,z_o,s mN/A
fe=107 Nm/rds™ : 1.=S5. 10’Kgm n=0,1 ;k=0,1Vird

Partie C-II : ETUDE DU SYSTEME EN 1C UCLE FERMEE

somc a) :
Dans ce qui suit on consxdérc que lc coupie r@sxstam mt nul

-2, Détenniﬁért‘ﬁlé@- valeurs de A qui assurent la::st:abilité,dq‘: 3

[-3. Dans la s:iite dnnegﬁge, G
3.8/ Déterminer la vale
fermée égal 3 9%.

9/ Pour cele demitre vale
Perreur (€ = oy ~ 0) en régime p
grandeurs physiques en présence,
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