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Etude d’un Mécanisme de levage

FIGURE 1 — Schéma cinématique minimal du dispositif de levage

Etude cinématique

L objectif de ’étude cinématique est de déterminer la variation de la vitesse de rotation du
levier (3) en fonction de la vitesse d’ouverture de la tige du vérin.
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Etude cinétique

L objectif de cette étude est de déterminer la masse équivalente M., du systéme ramenée sur
la tige du vérin.
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Etude Dynamique

L objectif de cette étude est la caractérisation du vérin.
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7) Les inconnues sont {Fy, Ys1, Noj, X302, Y30} et le nombre d’équations est égal & 5 = la
démarche ainsi réalisée permet de caractériser la force Fy du vérin.



