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Etude d’un Mécanisme de levage
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FIGURE 1 — Schéma cinématique minimal du dispositif de levage

Etude cinématique

L objectif de ’étude cinématique est de déterminer la variation de la vitesse de rotation du
levier (3) en fonction de la vitesse d’ouverture de la tige du vérin.

1) B(1/0) =65 ; 9(3/0) =55
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V(A €2/0) =\t + (A +d)0ij,

4) V(Be3/0)=T = {dun),= { B? }
V(Ae3/0)= V(B e3/0)+ G ABA = ais
V(A €3/0) = aff (cosa & +sina §)
5) V(4€3/2)=0 V(Aec3/0)=V(Ac2/0)
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Etude cinétique

L objectif de cette étude est de déterminer la masse équivalente M., du systéme ramenée sur
la tige du vérin.
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Etude Dynamique

L’objectif de cette étude est la caractérisation du vérin.
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Me,(152) = Mpase) + Rusey A DGy = [(A — h) Yoy — Nay] 2
Mg, (3—2) = Ma—2) + Ry A AGy = dYs30 %
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{7'(2%2)}(;2 =9 Yo +7VY3 0
0 (A—h)Ya — Noy + dYae B,
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5) {Dew e, = 1@ }q,

mo )\ - /\02) = FV + X32 (2)
ms (N + zxé) = Yu+Ye (3
IO =(\—h)Yay — Noy +dYsy  (4)
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6) dp@/0) = MpE_s)
OB(s0) = W‘ = I;3%
MB(3—>3) = MB(2—>3) + MB(charg e—3) T MB(O—>3)
MB(QH;:,) = MA 2-53) +R (2553) A /@ = —a(Xzcosa+ Yaasina) 2

MB(ch arge—)S) MC(ch arge—3) + R (charg e—3) /\ CB = —FLsin 650
MB(0—>3) - 0

LB =—a (X3zcosa + Yaasina) — FLsin 3 (5)

7) Les inconnues sont {Fy, Yar, Noj, X320, Y30} et le nombre d’équations est égal & 5 = la

démarche ainsi réalisée permet de caractériser la force Fy, du vérin.



